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TD MECANIQUE N°2

CINEMATIQUE DU SOLIDE

VECTEURS VITESSES ET VITESSES DE ROTATION

I-

Un solide tourne autour d'un axe localisé dans le plan (xOy). A l'instant t, les points A(2,4,6)
et B(3,5,7) du solide ont pour vecteurs vitesses V(A) (1,73,-3) et v(B) (-2,0,V3).

1- Déterminer le vecteur vitesse de rotation
2-  Quelle est la vitesse angulaire du solide ?
3- Quel est I'angle polaire du vecteur vitesse de rotation ?
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Une barre rectiligne AB, de longueur L, de milieu C Ay
est mobile dans un plan. Les points A et B glissent le {
long des axes Ox et Oy respectivement, de sorte que B) Bi

la barre se déplace de la position A;O a la position
o = L
OB,. On désigne par 0 l'angle (€.,AB) orienté par

€,. Le mouvement de AB est réalisé avec une vitesse 0

angulaire constante positive 0 = o. -

cy

i
Exprimer 0(t), OA,OB,OC,v(A),v(C) de 2 fagons.
2- Quelle est la trajectoire du point C ?
3- Calculer la vitesse angulaire du point C correspondant a ce mouvement.
4- Calculer la vitesse angulaire de rotation de AB autour de C

[y
1

Noelle.chevalier@unicaen.fr  daniel.chateigner(@ensicaen.fr




